EUNITRA

CEMI

‘Uklad MCY 7855N /MCY 6855N/ charakteryzujg:

Dwa 8-bitowe porty We/Wy PAO - PA7, PBo - PB7;
8-bitowy port PC, :‘Pc7 w dwéoh 4-bitowyoh ergsociach;
8-bitowy dwukierunkowy bufor D /We/My szyny danych/;

Dwa we jdola adresowe Agy A1 wyblerajqce odpowiednig
grupe portéw; s
Wejéoia sterujqoe zapisem WR lub odozytem RD;

Programowa realizacja éniany konfiguracji funkojonal-
nej w trzech trybadhs
= tryb 0 - asynchroniogna transmisja danyoh,

- tryb 1 - synchroniczna transmisja danyoh w Jednym
kierunku,

- tryb 2 ~ synchroniozna transmisja danych w dwéch kie-
runkach,

~

- Pelna wepéipraca z ukladami TTL;

Wspélprace z ukladem jednostki oentralnej MCY 7880N
/MCY 6880N/ lub w systemach MCS 8080A, MCS 8085 ;

Pojedynoze napigole zasilania +5 V.
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Uklad wyprowadzed Opis wyprowadzed

U

ray O] ’f‘ Dy = Dy ~ wajdola/wyjdoin trzystanowe] dwukie-~
Paz 2] PAs /DATA BUS/ runkowej sgyny danych porwalajgce u-
PAy (3] PA ' k2adowi odbieras iwysylaé inforsacje
o : 37 PA7 ‘ od 1 42 jednostki ocentralnej /MCY
R (3] 58 WR R 7880N/. Przes wejécia a nastepnie
& (g h B3] Reser : prres bufor szyny denych przesylane
uss [7] _ 34 oo ) ‘ 88 slowa sterujgoe a w kierunku prae-
A {8 33 o, ciwnym slowa stanu.

Ay a b3 0, . ’

. pey ﬁ_ﬂ 5 o, PA., - PA, ~ programowane we jéoia/wyjéoia /porty/e
peg [ 5 0, PB, - PBy ‘ Port A to 8-bitowy bufor/rejestir ty-
rcs (2] 3 0s Pc., - ch pu gatrsask w lFonriguraoji wyjéé lub
v, [ 3 0 /PORTS / 8-~-bitowy redesﬁr typu gatrzaskw kon-
co [@ 7 07 figuracji wejéé, Port B to 8-bitowy
b, 'E 5 oo bufor/rejgstr typu satrzask w konfi-
o @ ) . guraoll wyjsé 1 wejdé. Port C +to

8-bitowy bufor/rejestr typu zatrzask
Pes [ ' e _ w xonfiguraoji wy3éé lub 8-bitowy bu-
Peo [ R for w konfigureoji wejéé.-
Pey [i) 22 ra,
P8, [20] 21 Pejy

cs we Jéole wybierajgce ukiad. Niski stan tego wejécia umofliwia wy-
/CHIP SELECT/ miane informacji miedry jednostks centralng /MCY 7880N/ a ukladem
MCY 7855N. Wysoki stan wejécia CS utrsymuje We/My szyny danyoh w
stanies wysokie] impedancji.

7] - wejéole geswalajgoe na odosyt danych lub siowa stanu /RD = "0%/ =

/READ/ ’ nkladg '‘MCY 7855NK przer Jednostke ocentralng.

;ﬁ-n , - wejéole umosliwiajgoe jednostoe centralnej /WR = loﬂ/wpisanié sZo-
ITE

wa danyoh lud slowa aterujgoego do ukiadu MCY 7855N.

A1, Ag we jdéoia adresowe, W polqozéniu £ sygnalami D 1 WR wyb;erajq' Jeden
/ADDRESSES/ - 2 trseoh portéw lub rejestr sterowania.,A,' i A potgozone sg zwyk-
le & najpn:lo;l gnacsgoymi bitami szyny adresowe],

A, Ao | B | W& T3 I
Operacje wejdoiowae /Jodozyt/
1] 0 0 1 (4] _ Port A —> Szyna danyoh
0 1 1] . ' 1] Port B =—> Szyna danych
1 0 0 1 0 Port ¢ —> Sszyna danych
Operacje wyjésciowe /zapis/
0 [} 1 0 0 Szyna danych ——> Port A
1] 1 1 0 0 Sgzyna danych =——> Port B
1 1 o 1 0 0 Szyna danych =—=> Port C
1 1 1 0 0 Szyna danyoh ——=> Sterowanie
Punkcje uniemozliwiajgce transmisje
X - X X X 1 Szyna danyoh —=> Wysoka impedancje
1 1 0 1 0 Stan niedozwolony-
b ¢ X 1 1 0 Szyna danyoh —=> Wysoka impedanoja




RESEY ~ wej}éole sygnalu serowania. S8tan wysoki na tyn wejdoliu sprowadza wkiad
do stanu Poozgtkowego, w ktdrym Porty praouja w trybie 0y w kontiguwra-~

0J1 ozytania informacji. VWyjdoia portéw smajdujs siq v stanie wysokiej
impedancji. )

, UDD" Uss - wejdola zasilajqoe

Parametry dopuszczalne /Tgg = 0 ¥/

Oznavsenie Nagwa Jedn, , Wartodé
‘ . min "ax
Upp Napigoie sasilania B -0,5 7
L Napigoie zasilania na pososta- v -0,5 ' 7
tych wyprowadzeniach
PD Noc roszprasgzana : | J 1
t“b Temperatura otoczenia w osasie
pracy 0 '
MCY 785%5K c - (<] +70
MCY 6835K % -40 +8%
tstg Temperatura przeohowywania
XCY 7855K % -40 +125

NCY 6855N % | -ss +125

Parametry charakterystyczne statyczne

/UDD =3V £5%; Usg = 0 V; tamd = Yamd min ¥ Samd le/

Wartoéé
Oznaogenie : Nagwa Jedn, — ;::er:
Uy Napigoie wejéolowe w stanie v |=-0,5 | o,8
niskie
T Napigoie wejsSciowe w stanie v 2
IR wysokim : - UDD
Unr o Napieoie wyjéoiowe w stanie v 0,45 | I ; = 2,5 mA
0L/pB/ niskim /szyna danych/ - oL
U Napigoie wyjdoiowe w stanie v 0,45 | I,; = 1,7 mA
OL/PER/ nigkim /porty We/Wy/ B ’ ) 0L
U Rapigole wyjsoiowe w stanie v 2,4 I, = =400 pA
OH/DpB/ wysokim /szyna danyoh/ ) o8
L] Rapiecle wyjdciowe w stanie v 2,4 I, = =200 nA
OH/PER/ wysokim /porty We/Wy/ OB
S Prad Darlingtons mA | -1 -4 | Ry = 7508,
U= 1,, ', FB
i PC w stanie
wysockim
Ipg Prgd—uplywnodoi wejsé A £10 | Up = 0 > Uy
I Prad uplywnodol wyjéé pA 310 |0y =« 0 T U
LOF w stanie trzecim




Parametry charakterystyczne pojemnosci

/Uy = Ugg = O V5 Ygpy = tanb min * Yamp max’

Oznaczenie Nagwa Jedn. Wartodd Warunki pomiaru
Soiowa - ) 4 10 - 2 =1 MHz
cI, Pojemnodé wejéol p wyprowadzenis
' niemierzone
c1/o Pojexmoéé We /Wy PF 20 polgozone £ Ugg

Parametry charakterystyczne dynamiczne
fUpp = 5V £5%; Ugg = 0 V5 b5 = Yaap min 7 tamb max/

Oznaczenie Nagwa Jedn. 'értogé
min max
tzn Czas wyprzedszenia adresu wzgle- ns 0
dem sygnalu czytania /READ/
tR " Czas iodtrz mania adresu po ns 0
sygnale czytania /RBAD/ 1
tﬁﬂ Szerokodé sygnalu ogzytania ns 300
/READ/
tap Ceas opéfnienia informacji ns . 250
na szynie danych wggledew go-
ozgtku sygnaiu RBAD
tnr Czas podtrzymania inforwaoji ne 10 450
na sgynie danyoh wzgledem kofioa
sygnaiu READ /RD = 1/
th Czas pomiedzy kolejnyml sygna~ ns 850
Zaml READ 1/lub WRITE
t Ceas wyyrzedzénia adresu ns . 0
AW wzglgiem WR = O
t Czag podtrzymania adresu ns 20 X
L po WR = 1 N
tuw Szerokods sysnailun sapisu WR ns 400
% Cras wyprzedecenia danyoh ns 100
ow wrglgdem WR = 1
% Cgas podtrzymania danyoh ns 30
WD wzgledem WR = 1
t Opéénienie sygnalu na wyjédoiu ns
wB dowolnego portu wsglqdel 750
WR =
tm Czas wyprzedzenia danych ns 0
z ursgdref zewnetrznyoh
wzgledem RD =« 0
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od.tadl,

Osnaosenie : Nazwa Jedn, Wartoéé

ain BaX

tm Csas podtrzymania danych ns 5~ - 0
s ursgdsef zewngirsnych '
wegledem ED = 0

tix Seerokess sygnatu AOK ns 300

tge Sserokodés sysmaiu 5TB ns %00
*PB Ozas wyprsedzenia danych . ns 0

s ursqdsefi sewnetrznych
wxgledem 5¥B = 8

tm Csas podtrsymania danyok ns 180
s ursadsefi zewngtrzanych \
STB = 1 ’
e Opbfnienie sygnaiu na wyjdoiu ns 300
dowolnego portu wsgledem
ik = O
tn Csas podtrsymania danyoch ns : 20 2%0
na wy éo:l}_ddiewolmgo portu -
wsgleden = 1
tyop - Csae od GBF = 0 do VE = 1 ns 650
t,08 Czas od OBF = 1 do ACK = © ne 350
tgrm Cras od IBF = 1 do STB = © ns 300
21 Czas od TBP = 0 do FD = 1 ns 300
tre - | C2as 0 INTR = 0 do KD = © ns ) 400
t51e Csas od INTR = 1 do STB = 4 ns ' 300
- ACK - }50
*AI! Czas od IF!R 1 40 ACK = 1 ns
L Czas od INTR = Q do WR = ‘0; ns ’ 850
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